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(54) Instrumentenbaukasten fOr Knlegelenkprothesen 



(57) Mit der Erfindung ist ein Instrumentenbauka- 
sten fur Kniegelenk^yothesen gezeigt Ein provisortsch, 
aber drehfest in der anatomlschen Achse (4) des dlsta- 
len Femurknochens (2) verankerbarer Schaft (1) 
schliesst zum Gelenk liin mit einem Kragen (6) ab. Vom 
Kragen (6) gegen das Innere des Schaftes (1) ist eine 
ParallelfOhrung (7) in der Richtung einer mechanischen 
Achse (9) angebracht, die urn einen FOhrungswinkel a 
von der mit der anatomischen Achse (4) zusammenfal- 
lenden Schaftachse nach medial wegsteht. Ein Kupp- 
lungsstQck (10) mit einem vorstehenden Fuhrungsteil 



(8), welches in der Parallelfuhrung (7) verschiebbar 
gelagert ist, dient als Aufnahme fur Manipulierkondylen 
(23), um die optimale Lage gegenOber einer Tibiaplatt- 
form in den Endlagen der Artikuiation zu uberprufen 
und festzuiegen, bevor Schnittbl6cke mit dem fixierten 
KupplungsstQck (10) fOr endgOltige Resektionsschnitte 
positioniert werden. Der Kragen (6) als Referenzan- 
schlag (30) ist bei Reoperationen von besonderem Vor- 
teil. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung handelt von einem Instrumen- 
tenbaukasten fOr Kniegelenkprothesen mit einem provi- 
sorisch verankerbaren Schaft, der am distalen Ende 5 
eines Femurknochens fOr das Einbringen in eine Boh- 
rung in der Richtung der anatomischen Achse vorgese- 
hen ist. 

(00021 In der US-A-4.759,350 ist ein Instrumenten- 
baukasten fur Kniegelenkprothesen gezeigt, der eine io 
Bohrung, die in der Richtung der anatomischen Achse 
in die MarkraumhOhle gelegt ist, als Ausrichtehilfe fQr 
eine Instrumentenanordnung venwendet, bei der die 
Lage der mechanischen Achse durch die dazu senk- 
rechte transversale BerOhrungsebene der Femurkondy- is 
len festgelegt wird. Dazu wird eine Stange in die 
Bohrung in der anatomischen Achse eingelegt. an 
deren vorstehendem Stumpf eine Hilfsplatte sowelt 
schwenkbar ist, dass sie an beiden Femurkondylen 
aniiegt, um sie anschliessend mit Ndgein fur einen 20 
ersten Resekltonsschnitt an der anterioren Seite der 
Femurkondylen an den Femurkondylen in abgewinkel- 
ter Stellung zu befestigen. Anschliessend wird eine 
zweite Hilfsplatte auf der eben geschnittenen Resekti- 
onsfiache aufgesetzt und mittels steckbaren Bolzen zur 25 
ersten Hilfsplatte ausgerichtet und durch Ndgel auf die- 
ser Resektionsflache fixiert, um einen stirnseitigen 
Resektionsschnitt anzubringen. Fur die weiteren Leh- 
ren und SchnittblOcke werden jeweils die vorher 
geschnittenen Resektionsfldchen als Referenzfldchen 30 
und Anschiage venvendet. Ein solcher Instrumenten- 
satz setzt ein dusserst exaktes Arbeiten des Orthopd- 
den voraus. da Immer wieder Werkzeuge gewechselt 
und an vorher geschnittenen Resektionsfldchen ausge- 
richtet werden. Noch schwieriger wird die Situation, 35 
wenn schon Telle der (^)nclylen - sei es wegen ZerstO- 
rung oder sei es, dass es sich um eine Reoperation 
handelt - fehlen. um die als Ausgangslage notwendige 
Ausrichtung der mechanischen Achse festzutegen. 
[0003] Aufgabe der Erfindung ist es diese Nachteile 40 
zu beseitigen. Sie lOst diese Aufgabe, indem der Schaft 
VorsprOnge zur drehfesten Verankerung aufweist. 
indem der Schaft einen abschliessenden Kragen als 
Referenzanschlag fQr Instrumente aufweist und indem 
der Schaft eine innenliegende Parallelfuhrung fur einen 45 
vorstehenden FQhrungsteil eines KupplungsstOckes 
aufweist w6bei die ParallelfQhrung verdrehfest in der 
Richtung einer mechanischen Achse angeordnet ist. die 
gegenuber der mit der anatomischen Achse zusam- 
menfallenden Schaflachse um einen FOhrungswink^ a so 
gegen medial geschwenkt ist 
[0004] Die Erfindung hat den Vorteit dass ein Schaft 
der aufgrund der ROntgenbilder von Femur und Tibia 
bezOglich seiner Abmessungen und bezQglich der Par- 
allelfQhrung im passenden Fuhrungswinkel a voite- ss 
^mrbar ist im Femurknochen in einem passenden 
Verdrehwinkel provisorisch befestigbar ist und als Refe- 
renz fQr alle weiteren Eingriffe am Femur dient Insbe- 
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sondere kann der endgOltige stirnseitige 
Resektionsschnitt erst nach dem Festlegen der passen- 
den kunstlichen Femurkondylen und nach dem Ueber- 
prOfen derer Funklion mit Probierkondylen in den 
beiden Endstellungen der Artikulation vorgenommen 
werden. Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung 
ergeben sich ausden abhdngigen AnsprQchen 2 bis 10. 
[0005] Obwohl der Schaft im Femur praktisch vollstan- 
dig versenkbar ist und somit spdteren Manipulationen 
nirgends im Weg steht, kann sein Drehwinkel gegen- 
uber einer frontalen oder sagittalen Ebene beim Ein- 
schlagen mittels einer positionierenden Aufnahme fur 
die Einschlagvon^ichtung und einer an dieser ange- 
brachten Winkelanzeige uberpruft werden. 
[0006] Das Kupplungsstuck ist anschliessend an das 
FQhrungsteil als WinkelstQck mit zwei nacheinander um 
90 Grad abgebogenen Schenkein ausgefuhrt, die ohne 
Behinderung als Referenzflachen fur weitere Instru- 
mente dienen. Um die mit diesen Instrumenten erzeug- 
ten Drehmomente abzufangen, hat der Schaft 
VorsprQnge in Form von Ungsrippen. Zusatzlich sind 
am zweiten Schenkel, der parallel zum FQhrungsteil 
veriauft, Ungsschlitze angebracht, durch welche Fuh- 
rungsstifte In den Femur einschlagbar sind, um Qber 
den grOsseren Hebelarm zwischen ParallelfQhrung und 
Langsschlitzen auch grOssere Momente aufzunehmen. 
Der Kragen vom Schaft dient als Referenzanschlag fur 
DistanzstQcke, die zwischen Manipulierkondylen und 
Kragen einschiebbar sind, um die optimale Lage der 
spateren Kondylen durch eine kontrollierte Artikulation 
zu ermitteln. Da der Kragen des Schaftes eine unab- 
hangige Referenz in der mechanischen Achse bildet, 
bewdhrt sich diese Anordnung besonders bei Reopera- 
tionen, bei denen der Kragen nicht am mehr Femurkno- 
chen aniiegt well bereits fruher eine gehOrige 
Resektion vorgenommen wurde. Die definitive Stellung 
des FQhrungsteils gegenQber der Parallelfuhrung in 
Ldngsrichtung kann mit Nagein durch Bohrungen vom 
zweiten Schenkel am Femur f ixiert werden. um alle wei- 
teren Resektionsschnitte fOr die kQnstlichen Kondylen 
von der gleichen Basis aus vorzunehmen. Dadurch. 
dass mit Manipulierkondylen der passenden GrOsse die 
Artikulation an einer Manipulierplattfbrm der Tibia Qber- 
prQfbar ist bevor d^initive Resektionsschnitte gemacht 
werden. steigt die Sicherheit fOr den Operateur. Glelch- 
zeitig wird mit einem universellen in der Richtung der 
mechanischen Achse verschiebbaren KupplungsstOck 
die Operationszeit eher kOrzet FQr die FQhrungswinkel 
a sind Winkel vorgesehen, die beispielsweise einem 
Valguswinkel von 3^ 5** oder l"* entsprechen. Die Zahl 
der notwendlgen Schafte wird reduziert, wenn sie zwei- 
teilig mit einem Verschluss ausgefQhrt sind, um unter- 
schiedliche Schaftiangen mit unterschiedlichen 
FQhrungswinkeIn a zu kombinieren. Entscheidend fQr 
das Setzwerkzeug zum Einschlagen ist dabei. dass das 
Setzwerkzeug in einer zur Anordnung der ParallelfQh- 
rung definierten Winkelstellung aufsetzbar ist 
[0007] Im folgenden wird die Erfindung anhand von 
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AusfQhrungsbeispielen beschrieben. Es zeigen: 

Fig. 1 Schematisch eine Explosionszeichnung von 
einem Schaft mit Kupplungsstuck fOr einen 
Femur und einer am KupplungsstQck befe- s 
stigbaren Manipuliertondyie. wobei ein 
steckbares DistanzstQck den Abstand zwi- 
schen Manipulierkondyle und Schaft festlegt; 

Fig. 2 schematisch eine Explosionszeichnung io 
einer zu Figur 1 passenden IManipulierplatt- 
form einer Tibiaprothese; 

Fig. 3 schematisch eine Seitenansicht der Manipu- 

lierkondyten von Figur 1 und Figur 2 in abge- is 
winkeKer Stellung; 

Fig. 4 scheniatisch eine Anordnung gemdss Figur 
3» b^ der jedoch die femurseitige Manipulier- 
kondyle um die Dicke eines DistanzstQckes 20 
in der Richtung der mechanischen Achse 
verschoben ist; 

Fig. 5 schematisch eine Einschlagvonrichtung mit 

einem im Femur eingeschlagenen Schaft; 2s 

Fig. 6 schematisch den eingeschlagenen Schaft 
von Rgur 5 und ein zum EinfQhren bereites 
KupplungsstQck; und 

30 

Fig. 7 schematisch ein KupplungsstQck gemass 
Figur 1 und Figur 6 mit daran befestigbaren 
SchnittUOcken. 

[0008] In den Figuren ist ein Instrumentenbaukasten 35 
fQr Kniegelenkprothesen gezeigt Ein provisorisch, aber 
drehfest in der anatomischen Achse 4 des distalen 
Femurknochens 2 verankerbarer Schaft 1 schliesst zum 
Gelenk hin mit einem Kragen 6 ab. Vom Kragen 6 
gegen das Innere des Schaftes 1 ist eine ParallelfQh- 40 
rung 7 in der Richtung einer mechanischen Achse 9 
angebracht, die um einen FQhrungswinkel a von der mit 
der anatomischen Achse 4 zusammenfallenden 
Schaftachse nach medial wegsteht. Ein Kupplungs- 
stQck 10 mit einem vorstehenden Fuhrungsteil 8, wel- 45 
ches in der ParallelfQhrung 7 verschiebbar gelagert ist 
dient als Aufnahme fQr Manipulierkondylen 23, um die 
optimale Lage gegenQber einer Tibiaplattform in den 
Endlagen der Artikulation zu QberprQfen und festzule- 
gen, bevor SchnittblOcke mrt dem f ixierten Kupptungs- so 
stQck 10 fQr endgQItige Resektionsschnitte positioniert 
werden. Der Kragen 6 als Referenzanschlag 30 ist bei 
Reoperationen von besonderem Vorteil. 
[0009] In Figur 1 ist ein Femurknochen 2 mit einer 
Bohrung 3 in der Richtung seiner MarkraumhOhle mit ss 
einer anatomischen Achse 4 gezeigt, deren Winkel a 
zur mechanischen Achse 9 des Femurs bereits bei 
einer Operationsplanung z.B. mittels ROntgenbildern 



vorbestimmbar ist. Ein zur Bohrung 3 passender Schaft 
1 mit einer nach innen gerichteten Parailelfuhrung 7, die 
im Winkel a gegen medial von der Schaftachse 1 1 weg- 
steht. wird mit einer Einschtagvorrichtung 14 eingetrie- 
ben und verankert sich drehfest mit Vorsprungen 5 in 
Form von Langsrippen im Femur (siehe Rg. 5). Ein 
KupplungsstQck 10 besitzt einen vorstehenden FQh- 
rungsteil 8 bestehend aus zwei Stiften. die mit einem 
Quersteg verbunden sind und in der ParallelfQhrung 7 
hin- und hergleiten kdnnen. Die ParallelfQhrung 7 
besteht aus zwei Bohrungen. die zu einem Langloch 
verbunden sind. wobei in dem VerbindungsstQck Bruch- 
stQcke von einer mittleren Bohrung mit Gewindeteilen 
stehen geblieben sind, um Befestigungsschrauben auf- 
nehmen zu kOnnen. Der im Femur versenkbare Schaft 
schliesst mit einem Kragen 6 ab. dessen Stirnflache als 
Anschlag 30 und Referenz in der mechanischen Achse 
fQr verschiedene Instrumente dient. 
[001 0] Es versteht sich, dass Schafte mit unterschied- 
lichem Winkel a. mit unterschiedlichen Durchmessern 
und unterschiedlichen LSngen zu VerfQgung stehen, um 
ein bestimmtes Spektrum an Fallen abzudecken. 
[001 1 ] Das KupplungsstQck 1 0 besitzt im rechten Win- 
kel zum FQhrungsteil 8 einen ersten Schenkel 17 mit 
einer Befestigung 31 fur weitere Instrumente. Ein zwei- 
ter Schenkel 18. der parallel zum Fuhrungsteil 8 in 
einem Abstand proximal Qber den Femur 2 ragt, dient 
als HilfsfQhrung mit FQhrungsschlitzen 19 und hat Befe- 
stigungen in Form von Qewindeldchern 34 und Bohrun- 
gen 36 fQr weitere Instrumente. Der zweite Schenkel 18 
mQndet in einem schmalen Joch 26 in den ersten 
Schenkel 17, um zwischen erstem Schenkel 17 und 
Anschlag 30 DistanzstQcke 22 Qber das Joch 26 einzu- 
stecken, wobei die DistanzstQcke 22 Qber einen Schlitz 
28 am Joch 26 gefQhrt sind. 
[0012] Eine Manipulierkondyle 23, die in diesem Fall 
auch noch FOhrungsschlitze 35 fQr eventuelle Sage- 
schnifte aufweist. ist am ersten Schenkel 17 stirnseitig 
befestigbar. wobei der Schenkel 17 soweit in die Kon- 
dyle 23 eintaucht. dass beide zum Anschlag 30 hin bQn- 
dig sind und ein mit der Kbndyle 23 und einem 
bestimmten DistanzstQck 22 ermittefter Abstand zum 
Anschlag 30 auch ohne Kbndyle reproduzierbar ist. Die 
Manipulierkondyle 23 besitzt eine Stirnflache 32 und 
eine posteriore Rache 33, die der Lage der eigentlichen 
kQnstlichen Kbndylen entsprechen. 
[0013] In Rgur 2 ist eine Manipulierplattform 38 
gezeigt. die mit einem Zapfen 40 in der T\bia 25 veran- 
kerbar ist. Verschieden hohe Lager mit Lagerfiache 39 
sind an Stiften 42 der Manipulierplattform 38 aufsteck- 
bar. 

[0014] In den Figuren 3 und 4 ist das Zusammenwir- 
ken der Manipulierkondylen 23 mit der Manipulierplatt- 
form 38 gezeigt. In Rgur 3 ist der Schaft 1 im Femur 2 
eingeschlagen und mit seinen Rippen 5 gegen Drehung 
provisorisch verankert Der Schaft selbst ist zweiteitig 
aufgebaut. Ein Verankerungszapfen in einer passenden 
Lange ist Qber einen Verschluss 27 mit dem Teil der 
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ParalleifQhrung 7 starr verbunden. Das aufgesteckte 
KupplungsstOck 10 mit Schenkel 17 und die Manipulier- 
kondyle 23 liegen bOndig am Kragen 6 an. Mit Hiife von 
nicht gezeigten Seitenbdndern l&sst sich die Lage von 
Femur 2 und Tibia 25 und die Bdnderspannung in den 
beiden Endlagen der Artikulation uberprufen und femur- 
seitig durch das Einstecken von Distanzstucken 22 
unterschiedlicher DIcke 29 (siehe Rgur 4) und tibiasei- 
tig durch unterschiedllche LagerhOhen variieren bis 
eine optimale Lage gefunden ist. Zur sicheren Fuhrung 
des Kupplungsstuckes 10 sind Stutzelemente 20 in 
Fomn von Ndgein durch die FQhrungsschlitze 19 im 
Femur 2 eingeschlagen und geben seitlich zusdtzlich 
Halt. Wenn die optimale Lage des Kupplungsstuckes 10 
in der Richtung der mechanischen Achse 9. die sich in 
der Seitenansicht mit der Schaftachse uberdeckt. ermit- 
telt ist. wird der zweite Schenkel 18 mit weiteren Ndgeln 
durch Bohrungen 36fixiert Manipulierkondylen 23 und 
DistanzstOcke 22 kOnnen entfernt werden, um mit 
SchnrttblOcken die zu dem Distanzstuck und der Kondy- 
lengrdsse passenden Resektionsschnrtte vorzuneh- 
men. 

[0015] In Figur 7 ist ein vorderer Schnittblock 21 , der 
mit FQhrungsschlitzen 35 versehen ist, analog zur Mani- 
pulierkondyle mit der Befestigung 31 am ersten Schen- 
kel 17 befestigbar. Ein weiterer Schnittblock 24 ist mit 
einer Befestigungsschraube 41 in ausgerichteter Lage 
auf dem zweiten Schenkel 18 befestigbar, um eine end- 
gOltige vordere Resektionsf Idche mit einem einstecM)a- 
ren SflgeUatt zu schneiden, wetehe der Stufung von 
kunstlichen Kbndylen und deren zugehOrigen Distanz- 
stQcken entsprtcht. 

[0016] Anhand von Figur 5 und 6 wird das Einschla- 
gen des Schaftes 1 und der Wechsel zum Kupplungs- 
stOck 10 beschrieben. Eine in der anatomischen Achse 
4 liegende Bohrung wurde bereits vorbereitei Der 
Femur 2 besitzt ResektionsflSchen von einer frOheren 
Prothese. die aber nicht mehr venvendbar sind. Der 
Femur selbst liegt mit seiner anatomischen Achse in 
einer Frontalebene 37. Die Einschlagvorrichtung 14 ist 
uber RQgel (nicht gezeigt) die in Schlitze 43 am Kragen 
6 eingreifen, so mit dem Schaft gekoppelt, dass die 
Schaftachse 11 und die Achse der ParalleifQhrung 7 in 
einer gleichen und eine Winkelanzeige 44 in Form eines 
vorstehenden Stabes in einer parailelen Ebene liegen. 
Beim Einschtagen zentriert sich die Schaftachse 1 1 von 
selber in der anatomischen Achse 4. Der Operateur 
muss lediglich darauf achten, dass die Winkelanzeige 
44 parallel zu der Frontalebene 37 bleibt, damit ein 
Drehwinket 15 mdglichst bei 0 Grad gehalten wird. Auf 
diese Weise wird die ParalleifQhrung 7 in ausreichender 
Qenauigkeit in der mechanischen Achse 9 des Femurs 
2 angebracht. da der FQhrungswinkel a zwischen 
Schaftachse 11 und ParalleifQhrung 7 entsprechend 
dem vorher ermittelten Winkel zwischen anatomischer 
Achse 4 und mechanischer Achse 9 des Femurs 
gewahit wurde. Eine andere MOglichkeit, die Ztelgenau- 
igkeit beim Einschlagen zu verbessern, besteht darin. 



auf der HOhe der Epikondylen • also seitlich in der Mitte 
- jeweils einen Stift einzuschlagen und diese Stifte zum 
Ausmittein des Drehwinkels Null zu ven^^enden. Das 
Einschlagen selbst kann mit einem Hammer oder elek- 

5 trisch angetriebenen Schlagkopf erfolgen. Der Schaft 
wird in eine vorgeplante Tiefe in den Femur eingeschla- 
gen, wobei die Tiefe mindestens so gross ist, dass die 
Anschlagf Idche 30 vom Kragen 6 fOr die nachfolgenden 
Instrumente ven^/endbar ist. Das aufsteckbare Kupp- 

10 lungsstuck 10 ist mit dem Schenkel 17 senkrecht und 
mit dem Schenkel 18 parallel zum Fuhrungsteil 8 zuge- 
ordnet. An beiden Schenkein sind Anschlagkanten und 
Befestigungen 31, 34, 36, 19 fQr nachfbtgende Instru- 
mente angeordnet. 

75 [0017] Das Prinzip vom provisorisch fixierten Schaft 
mit einem Kragen als Referenz lasst sich gmndsdtzlich 
auch bei Reoperationen auf der Tibiaseite anwenden, 
wobei jedoch die Paralietfuhrung in der Schaftachse 
angebracht ist. well mechanische Achse und 

20 Schaftachse bei der Tibia praktisch zusammenfallen. 

PatentansprOche 

1. Instrumentenbaukasten fQr Kniegelenkprothesen 
25 mit einem provisorisch verankerbaren Schaft (1). 

der am distalen Ende eines Femurknochens (2) fur 
das Einbringen in eine Bohrung (3) in der Richtung 
der anatomischen Achse (4) vorgesehen ist, 
dadurch gekennzeichnet dass der Schaft Vor- 

30 sprQnge (5) zur drehfesten Verankerung aufwelst, 
dass der Schaft (1) einen abschliessenden Kragen 
(6) als Referenzanschlag fQr instrumente aufweist 
und dass der Schaft (1) eine Innenliegende Paral- 
leifQhrung (7) fur einen vorstehenden Fuhrungsteil 

35 (8) eines KupplungsstQckes (10) aufweist. wobei 
die ParalleifQhrung (7) verdrehfest in der Richtung 
einer mechanischen Achse (9) angeordnet ist, die 
gegenQber der mit der anatomischen Achse (4) 
zusammenfallenden Schaftachse (11) um einen 

40 FQhrungswinkel a gegen medial geschwenkt ist. 

2. Instrumentenbaukasten nach Anspruch 1 , dadurch 
gekennzeichnet. dass der Schaft an seiner an den 
Kragen (6) anschliessenden Stirnseite (12) eine 

45 positionierende Aufnahme (13) fQr eine Einschlag- 
vorrichtung (14) mit einer vergrOsserten Anzeige 
des Drehwinkels (15) des Schaftes (1) gegenQber 
einer f rontalen oder sagittalen Ebene aufweist 

50 3. Instrumentenbaukasten nach Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, dass das KupplungsstOck 
(10) als Winkelstuck (16) ausgefQhrt ist, dessen 
erster Schenkel (17) senkrecht zum vorstehenden 
FQhrungsteil (8) und dessen zweiter Schenkel (18) 

55 anterior und parallel zum FQhrungsteil (8) angeord- 
net ist, wobei der Parallelabstand so gross gewdhit 
ist, dass der zweite Schenkel (18) keine BerQhrung 
mit dazwischenliegenden Femurknochenteilen 
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haben kann. 

4. Instrumentenbaukasten nach Anspruch 3, dadurch 
gekennzeichnet, dass der zweite Schenkel mit min- 
destens einem Fuhrungsschlitz (19) versehen ist, 5 
der parallel zum FQhrungsteil (8) verlduft, urn mit 
dem FQhrungsschlitz (19) eine HilfsfQhrung gegen 
Drehung fur ein am Femurknochen befestigbares 
Stutzelement (20) zu ermOglichen. 

10 

5. Instrumentenbaukasten nach einem der AnsprOche 
1 bis 4. dadurch gekennzeichnet, dass auf dem 
KupplungsstQck (10) ein Schnittblock (21, 24) in 
einer vorgesehenen Ausrichtposition zum Kupp- 
lungsstQck (10) befestigbar ist, um Resektions- is 
schnitte zwangsldufig in einer vorgesehenen 
Ausrichtung zur mechanischen Achse (9) zu 
ermOglichen. 

6. Instrumentenbaukasten nach einem der AnsprOche 20 
1 bis 5, dadurch gekennzeichnet. dass auf del' 
Stirnseite des ersten Schenkels (1 7) in einer vorge- 
sehenen Ausrichtposition Manipulierkondyten (23) 
befestigbar sind, um gegenOber einer Manipulier- 
plattlbrm (38) fOr die Tibia (25) die Lage der End- 25 
stellungen einer Gelenkartikulation kontrollierbar 

zu machen. 

7. Instrumentenbaukasten nach Anspruch 6, dadurch 
getennzelchnet. dass auf der ROckseite des ersten 30 
Schenkels (17) verschieden dicke Distanzstucke an 
den Manipulierkondylen (23) und am Kragen (6) als 
Referenzanschiag (30) aniiegend einsteckbar sind, 

um in der FQhrungsrichtung der mechanischen 
Achse (9) die optimale Distanz fOr die spdteren 35 
kOnstiichen Kondylen zu ermitteln. 

8. instrumentenbaukasten nach Anspruch 6, dadurch 
gekennzeichnet. dass verschieden grosse kOnsUi- 
che Kondylen und diesen entsprechend verschie- 40 
den grosse Manipulierkondylen (23) vorgesehen 
sind. 

9. Instrumentenbaukasten nach einem der AnsprOche 

1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass mehrere 4$ 
Schafte vorhanden sind. die sich in ihrer Unge und 
in der GrOsse vom FOhrungswinkel a zwischen 
Schaftachse (11) und FQhrungsrichtung respektive 
zwischen anatomischer Achse (4) und mechani- 
scher Achse (9) unterscheiden. so 

10. Instrumentenbaukasten nach Anspruch 9, dadurch 
gekennzeichnet. dass die Schafte zweiteilig mit 
Verschluss (27) ausgefOhrt sind, um verschiedene 
SchafUdngen und FQhrungen mit verschiedenen ss 
FOhrungswinkeln azu kombinieren. 
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